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Toweon

anatomia delle funzioni e S—

formali

lista parametri

nome della funzione .
formali

tipo del risultato

var-val

| }72V6We+/t dele Eomeion

prototipo func - SeqSearch(array:[Int], k:Int) ->-Bool-{ 4
var - trovato-=- false; fossono €rreve Congdevate
var-i-=-1;

il evizhl o
T while  (i<=n-&& !trovato) { come veviahli legete
fefin > corpo . s, _
dichiarazione) ATt if (arraylil k) {trovato = true}

else - {i-=-i+1};
} lista parametri

return-trovato attual
(Espressioni)

A: Bool = SeqSearch(A, valore);

chiamata
(Espressione)
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ricorsione e iterazione

Ricorsione Iteazione

condizione di controllo del

Controllo di terminazione condizione di ricorsione loop

ripetute chiamate della stessa esecuzione ripetuta del corpo

Ripetizione funzione (chiamate ricorsive) del costrutto iterativo

nel caso controllato dal
Convergono gradualmente i passi ricorsivi riducono il contatore, ad ogni loop il
alla terminazione problema e tendono al caso base contatore si avvicina al valore
di terminazione
il passo ricorsivo non riduce il
problema e non avvicina al caso
base

Ripetizione infinita
(errori logici non fatali)

la condizione di controllo del
ciclo non diventa mai falsa




A oy T (nil) = nil
b1 g : i G
(FS]) E T (let Id : 7,form) = 7, 7 (form)

A I_C return E T (varld : z,form) = 7, 7 (form)

form: A, A[A] b varres: t = E;C;return res, res & BI(C)
A +p func Id(form) — 7z {C;return E} : [(Id, T (form) — 7)]

(FS2)

form: Ay ld € A form: Ay ld € A,

FS3 il @,
SORE Rk let Id : z,form : Ay[(ld,7)] varld : z,form : Ay[(ld, zloc)]

(FS4)A k4 ae : aet, A(ld) = aet —> 7 Al nil:@
A Fgld(ae) : t A by ET, A &, ac:aet
A&, E,ae:1,aet
(F1) A I_E E:t se da delta posso associare il tipo tau ad E,
A b retumn E allora il comando return E & ben formato

form : A, A[Ay] b var res : T = E; C;return res, A[Ayl[(res, )] Fg E : T
A +p func Id(form) — 7 {C;return E} : [(Id, 7 (form) — 7)]

(FS2)

se posso associare un ambiente statico DeltaO a form,

dalllambiente corrente Delta esteso con DeltaO posso dimostrare che var res: tau = E; C;
return res e ben formato, e da Delta esteso con DeltaO esteso con il legame (res,tau)
associo ad E lo stesso tipo tau della dichiarazione della funzione



form : A, ld € A, form: A, ld & A,
let Id : z,form : Ay[(ld,7)] varld : z,form : Ay[(ld, zloc)]

(FS3) nil : @,

se posso associare DeltaO a form, e I'identificatore Id non compare nel dominio di DeltaO

se aet ¢ il tipo dei parametri attuali e

AV, ae: aet,A(ld) = aet > 7
A Fgld(ae) : t

(FS4)

coincide con quello dei formali,

(FD1){func Id(form) — T{C;return E}, p,c) — ((Id, A form. {p’; C;return E}), c)

(FD2) p(d) = Aform.C
"(ld(ae), p,6) =, ({form = ae; C}, p, o)

(E.p.0) =, (E.p.0)
(E.ae.p,0) = (E.ae.p,0)

(FD3)

(ae? p’ 6) _)ae (ae,’ p’ 6)

FDS)
(FD3) (form = ae, p,6) —, (form = ae’, p, 6)

) 5 avkform:p,o
nil - nil : @,

P = PiFIC)-BIform)  S€OPINg Statico
p' =nil scoping dinamico

(ae,p,0) =, (a€'.p.0)

(V, ae,p, 6) e (V’ ae,’ P 6)

(FD4)

av  form : p,, 6,

FD6
( )(form = av,p, o) = 4{po, %)

avkform:p,o

v,av = letld : z,form : p[(ld, v)],c

v,av Fvarld : z,form : p[(1d, 0,1, 6100, V)]



